ENGEL

ELEKTROANTRIEBE

GNM 2670 - G 13.1

Gleichstrom-
Getriebemotoren

Motor mit permanentem Magnetfeld

Motoren Baureihe GNM 2670
mit + ohne Haltebremse
Planeten-Getriebe Baureihe G 13.1

max. zul. 20 Nm
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Typ GNM 2670 - G 13.1
Serie A
Betriebsart nach VDE 0530 Sal
Isolationsklasse nach VDE 0530 F
Schutzart nach VDE 0530 IP 41
Anschlufart freie Anschluflenden
Drehrichtung reversibel
Lagerung (Motor) Kugellager
Lagerung (Getriebe) Kugellager
Haltebremse B 11:

Nennspannung 24
Nennstrom A 0,33

Stat. Bremsmoment (Motorwelle) Nm 0,75

Max. Schaltzahl/h 2000

® Motoren auch mit Inkrementalgeber lieferbar.

@® Motoren auch in Schutzart IP 54 und/ oder mit Gerdtestecker DIN 43650 lieferbar.
@® Ausfihrung mit Bremse in Schutzart IP 54 und Anschluf3kabel.

Motoren-Aufbau:

Kohlebirstenhalteréffnung ist durch Abnahme der Abdeckung zugénglich.
Flanschbefestigung mit 4 Gewinden, siehe Maf3bild.

Drehrichtung:

Anderung der Drehrichtung durch Umtauschen der Anschlisse.

Bestell-Beispiel:

Motor - Getriebe
GNM 2670 - G131
24V, 4000 min”' - 55:1

Sonderausfihrung auf Anfrage.

Ausgabe 10.03

ENGEL Elekiroantriebe GmbH - Am Klingenweg 7 - D-65396 Walluf

Telefon (06123) 994-0 - Telefax (06123) 994-130 - e-mail: info@engelmotorde - http:// www.engelmotor.com



GNM 2670 - G 13.1

Grenzbelastung £
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vV | min” Nm Nm Nm w A A A W | min”! i % % Nm | Nm [ <min kgm? kg kg N N
24 | 727 0,60 2.02)i[ 035 463, 22 16 9 54 4000 55 415]2=85 46 0,60 2 60 0,00038x107° 14 | 1,6 | 100 70
24 | 571 0,70 203 | 044 | 42 | 31 22 3=y 49 4000 7 =hil=85 45 0,75 2 60 0,00024x107% 14 | 1,6 | 100 70
24 | 545 0,60 18 0,39 |-34 - |--2:6 18 12 40 3000 55:41:="85 34 0,60 2) 60 0,00038x107% 14 | 1,6 | 100 70

24 | 429 078% | 203 | 049 | 35 | 269 18 |10 9 41 3000 7217 85 35 078 2 60 0,00024x103 14 | 1,6 | 100 | 70

24 | 300 1 20% | 070 | 35 | 26 18 739 41 3000 [ 10 :1| 85 35 ey 2 60 0,00012x1073 14 | 16 | 100 | 70

24 | 182 1,872 P50 5 1o 3830822 | 108 47 | 4000 | 22 1| 70 33 18 5 40 0,00121x1073 16 | 1,8 | 180 | 80

24 | 143 24 3| 50315 |'35 3,1% | 22 82% | 50 | 4000 | 28 1| 70 | 35 | 24 5 | 40 | 000120x10° | 1,6 | 1,8 | 130 | 80

24| 136 | 20 503 13 |29 | 26 T8 |83% |4 [ 3000 |22 s} 700 |80 20 5 | 40 | 000121x10° | 1,6 | 1,8 | 130 | 80
24| 107 ‘| 25 505yl 16 |28 9% 18 66% | 40 | 3000 [ 28 1| 70 | 30 | 27 5 | 40 | 0,00120x10° | 1,6 | 1,8 | 130 | 80
489 27 sl (B o 18 | 73% | 40 [3000 | 30,25:1| 70 | 31 | 30 6 | 40 | 000064x10® [ 1,6 | 1,8 | 130 | 80
2% 75 | 36 7,08 =93|-oa (-2 18 | 65% | 40 [3000 | 40 2| 70 | 28 | 36 7 | 40 | 000120x10° | 16 | 1,8 | 130 | 80
24557 =49 720dile 8228 26 18 | 48% | 40 [3000 |55 |70 | 29 | 50 7 | 40 | 000063x10° | 16 | 1,8 | 130 | 80

24 45 58 15 ) 3% 283|831 22 793 51 | 4000 | 88 :1| 55 29 6,0 15 30 0,00127x10 1.8 120 | 160 | 110

24 34 6,1 5= 40 22 | 26 18 63% | 40 | 3000 | 88 1| 55 25 7.0 15 30 0,00127x1072 1,8 |1 20 [ 160 [ 110

24 27 78 207550 221528 18 66°% | 40 | 3000 [112 1| 55 25 9,0 20 30 0,00127x102 1,8 120 [ 160 [ 110

24 191 At 207 25|70 224" 26 18 493 40 3000 |154 1| 55 24 |12 20 30 0,00123x10°° 18 | 20 | 160 | 110

24 14 ]-15 20 3|10 22|26 18 3,69 40 3000 |220 1] 55 22|16 20 30 0,00123x107° 1,8 [ 20 | 160 | 110
Toleranzen = 10 %. ") Werte sind auf die Motorwelle reduziert.
Zu Spalte 3 und 13 %) Mitte des Wellenzapfens.

Diese Getriebewerte gelten im betriebswarmen Zustand nach Einlaufphase. 9 Mototstren il auf - den redugisrian

Zu Spalte 5 und 8 Wert begrenzt werden.
Bei Mischstrom (Formfaktor 0,7), wie z. B. bei Gleichstrom aus Einphasen-Briickengleichrichtung mit Oberwellen-

anteil Gber 5 %, dirfen die angegebenen Werte nicht Uberfahren werden.

Zu Spalte 4 und 9

Werte gelten unter der Annahme, daf3 der Antrieb mit Getriebe-Grenzmoment betrieben wird. Bei hdheren Unter-

setzungen muf der Spitzenstrom und ggf. auch der Nennstrom auf die angegebenen Werte begrenzt werden, z.B.

durch Einstellung am Servoverstdrker.

Zu Spalte 14,15 und 16

Um eine Uberlastung des Getriebes zu vermeiden, diirfen die genannten Grenzbelastungen nicht Gberfahren wer-

den. Bei Umkehrbetrieb sind die Grenzbelastungswerte mit Faktor 0,75 zu multiplizieren.

Konstruktionsdnderung vorbehalten.




